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UM670A /UM680A 系列
双频多系统模块

尺寸 22.0 x 17.0 x 2.6mm

封装 54pin, LGA

通道 96  通道, 基于
UFirebirdII 

信号 BDS B1I，B1C*，B2a
GPS L1 C/A，L5
GLONASS G1*
Galileo E1，E5a
NavIC L5*
QZSS L1，L5
SBAS

首次定位时间
(TTFF)

冷启动 < 26 s
热启动 < 2 s
重捕获 < 2 s  

供电电压 2.7V ~ 3.6V DC

工作温度 -40°C ~ +85°C
-40°C ~ +105°C

* 特定固件支持

单点定位 (RMS)

测速精度

平面: 1.5 m (开阔天空)
高程: 2.5 m (开阔天空)  

0.05 m/s

20 ns

灵敏度 GNSS
跟踪
冷启动
热启动
重捕获  

-162 dBm
-147 dBm
-157 dBm
-158 dBm    

数据更新率 1 Hz / 5 Hz / 10 Hz

功能接口 2 × UART（LVTTL）
1 × I2C* 
1 × SPI*
1 × 1PPS（LVTTL）

数据格式 NMEA 0183
RTCM，Unicore 

270 mW 
 

150 mW 
 

1PPS精度

◎ 支持四个卫星导航系统同时工作（BDS， GPS， Galileo， GLONASS） L1+L5

◎ 厘米级定位精度 & 原始观测量输出

◎车规级模块主芯片符合AEC-Q100；生产符合IATF16949

◎抗干扰设计， 模块可用在复杂电磁环境下稳定工作

输出 定位精度 功耗 纯惯导误差

RTK 定位:
1cm + 1ppm (平面,开阔天空)
2cm + 1ppm (高程,开阔天空)

< 1% × 行驶距离
(无 GNSS 信号)

< 1% × 行驶距离
(无 GNSS 信号)

单点定位:
1.5 m (平面, 开阔天空)
2.5 m (高程, 开阔天空) 

RTK + Raw data 

RTK + DR + Raw data 

PVT + Raw data

PVT + DR + Raw data 

UM680A

UM681A

UM670A

UM671A

GNSS 模块作为唯一绝对位置的定位传感器，是智
能驾驶中必需的设备。达到实时厘米级精度的 
RTK 技术、“GNSS+IMU”组合算法与技术，能够
满足不同等级智能驾驶的高精度定位需求。

和芯星通面向智能驾驶的应用需求，以“芯片 + 
算法”为核心，推出了多种产品，包括：高精度
定位产品UM680A/UM670A；GNSS+IMU组合的定
位产品UM681A/UM671A等。

和芯星通面向智能驾驶的产品，具备领先的抗干
扰性能，低延时数据输出功能。能够高频率输出 
GNSS的实时定位结果，在结果中标识位置、速度
等精度的置信度，以满足智能驾驶系统对高精度
传感器的安全需求；支持板载不同精度的惯性导
航器件、外部里程计的实时数据输入，具备惯导
器件与卫星导航联合解算能力，同时能为视觉传
感器、激光雷达等传感器提供高精度的位置、速
度和姿态基准，进一步促进智能驾驶中的多传感
器融合，提高智能驾驶的可靠性和安全性。

智能驾驶应用

可用于L2+级别辅助智能驾驶，L3+高级别智能驾
驶，高精度地图采集、路径规划、智能泊车、立
体智能交通等多种应用。产品已导入多款智能网
联汽车车型，应用于多款量产车型，在景区车、
巡逻车等方向也有相关应用。

智能驾驶
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多源融合算法
◎ 组合导航算法
◎ 视觉雷达等多源融合

智能驾驶算法

其他功能单元，例如高精地图

域控制器芯片

域控制器

 RTCM

关于我们
和芯星通科技（北京）有限公司是一家专业从事高性能卫星定位与多源融合核心算法、高集成度芯片研发
的高新技术企业。基于自主创新的核心芯片，和芯星通提供包括一站式 GNSS 基础产品在内的时空传感核
心产品和服务，定位精度涵盖毫米级、厘米级、亚米级到米级，全方位满足精准农业、测量测绘、智能驾
驶、无人机、机械控制、车载导航等市场领域对高性能、低成本、低功耗、高品质产品的需求。

和芯星通多模导航型基带芯片、多模多频高精度模块、高精度 OEM 板卡、射频基带一体化芯片、北斗三
双频多系统高精度 SoC 均在北斗重大专项比测中蝉联冠军。公司产品多次荣获省部级奖项 " 卫星导航定位
科技进步奖 " 最高奖；芯片技术获得 2015年度国家科学技术进步二等奖，2021 年度北京市科技进步一等
奖，相关应用成果获得 2018 年度国家科学技术进步一等奖。此外公司还获得 EE Times-China 最佳无线IC 
产品奖、 " 中国芯 " 最具潜力产品奖等多个奖项。

和芯星通是北京北斗星通导航技术股份有限公司（股票代码 002151）旗下企业，2009 年初成立于北京，
是国家高新技术企业、北京市知识产权示范单位、北京市软件企业、中关村高新技术企业、国家级重点专
精特新“小巨人”企业。


